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S5-100U Einftihrung

Einfihrung

Das Automatisierungsgerat S5-100U ist eine speicherprogrammierbare Steuerung fir den unteren
und mittleren Leistungsbereich. Es erfllt alle Anforderungen, die an ein modernes Automatisierungs-
gerat gestellt werden. Um die Steuerung optimal nutzen zu kénnen, benétigt der Anwender aus-
fuhrliche Informationen.

Im vorliegenden Geratehandbuch haben wir versucht, diese Informationen méglichst vollstandig und
gegliedert zusammenzustellen. Um Ihnen lastiges Hin- und Herblattern zu ersparen, haben wir in
Kauf genommen, daf3 sich bestimmte Inhalte in verschiedenen Kapiteln wiederholen.

Auf den folgenden Seiten der Einfihrung finden Sie Informationen, die Ihnen den Umgang mit dem
Geratehandbuch erleichtern sollen. Wir werden lhnen erlautern, wie wir die Inhalte des Geratehand-
buchs gegliedert haben.

Inhaltsbeschreibung

e Beschreibung der Hardware (Kap. 1, 2, 3)
In diesen Kapiteln ist im wesentlichen das Gerat selbst beschrieben; wie es sich in die Familie
der SIMATIC-S5 Automatisierungsgerate einflgt, wie es prinzipiell funktioniert und wie Sie es
richtig aufbauen.

¢ Informationen zur Inbetriebnahme (Kap. 4, 5, 6)
In diesen Kapiteln haben wir die Inhalte zusammengefal3t, die Sie fiir die Inbetriebnahme
bendtigen. Hier wird deutlich, wie sich Hardware und Software gegenseitig beeinflussen.

e Die Programmiersprache des AGs (Kap. 7, 8, 9)
In diesen Kapiteln beschreiben wir die Struktur, den Operationsvorrat und Strukturierungshilfen
der Programmiersprache STEP 5.

¢ Funktionen des AGs (Kap. 10, 11, 12, 13)
Jedes dieser Kapitel enthalt die komplette Beschreibung einer bestimmten Funktion, d.h. von der
Verdrahtung bis zur Programmierung ist die Beschreibung vollstandig enthalten (Stichworte:
Alarmverarbeitung, Analogwertverarbeitung, integrierte Uhr, AG als SINEC L1-Slave).

e Baugruppenspektrum (Kap. 14, 15)
Diese Kapitel enthalten alle derzeit lieferbaren S5-100U-Baugruppen. Im Kapitel "Funktions-
baugruppen” sind die Baugruppen zusammengefal3t, fir die eine umfangreichere Beschreibung
notwendig ist; also mehr als nur die technischen Daten.

« Ubersichten (Anhange)
In diesen Kapiteln finden Sie aufRer einer vollstdndigen Operationsliste noch Maf3bilder, allge-
meine Fehler, die am AG auftreten kénnen - Vorgehen im Wartungs- oder Instandhaltungsfall,
Zubehdrliste und Literaturangaben zum Thema "Speicherprogrammierbare Steuerungen”.

Am Ende des Buches sind Korrekturblatter eingeheftet. Tragen Sie dort bitte lhre "Verbesserungs-,

Ergéanzungs- und Korrekturvorschlage” ein und senden Sie das Blatt an uns zurlick. Sie helfen uns
dadurch, die nachste Auflage zu verbessern.
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Einflihrung S5-100U

Vereinbarungen

Um die Ubersichtlichkeit des Handbuchs zu verbessern, wurde die Gliederung in Menue-Form
durchgefiihrt, das bedeutet:

Bei

Die einzelnen Kapitel sind mit gedrucktem Register gekennzeichnet.

Am Anfang des Buches finden Sie ein Ubersichtsblatt, in dem die Uberschriften der einzelnen
Kapitel aufgefiihrt sind und ein vollstandiges Gesamtinhaltsverzeichnis.

Vor jedem Kapitel wird die Fein-Gliederung noch einmal wiederholt.

Die einzelnen Kapitel sind bis zur dritten Stufe gegliedert. Zur weiteren Unterteilung werden
Uberschriften fett gedruckt.

Seiten, Bilder und Tabellen werden in jedem Kapitel getrennt durchnumeriert. Auf der Rickseite
der Fein-Gliederung finden Sie je eine Liste der Bilder und Tabellen, die in diesem Kapitel
enthalten sind.

der Gestaltung des Buches wurden besondere Strukturierungsmittel verwendet, mit denen wir

Sie an dieser Stelle vertraut machen mochten.

Fur bestimmte Begriffe gibt es charakteristische Abkiirzungen.

Beispiel: Programmiergeréat (PG)

Ein Abklrzungsverzeichnis finden Sie in— Anhang A.

FuBnoten werden mit kleinen hochgestellten Ziffern (z.B. "1”), oder hochgestellten Sternchen ™"
gekennzeichnet. Die zugehdrigen Erlauterungen finden Sie im allgemeinen am unteren Blattrand.
Aufzéhlungen sind mit einem schwarzen Punkt () gekennzeichnet (wie beispielsweise in dieser
Aufstellung) oder mit Spiegelstrichen (-).

Handlungs-Anweisungen sind mit schwarzen Dreiecken (») markiert.

Querverweise werden folgendermafen dargestellt:

"(— Kap. 7.3.2)” verweist auf den Abschnitt 7.3.2.

Verweise auf einzelne Seiten werden nicht verwendet.

Die GroRenangaben in Zeichnungen und MaRbildern werden in "mm” ausgedruckt.

Wertebereiche werden folgendermal3en dargestellt: 17 ... 21=17 bis 21

Besonders wichtige Informationen finden Sie in den gekennzeichneten, schwarz umrandeten
"Schaukasten™:

A Warnung

Die Definition der Begriffe "Warnung”, "Gefahr”, "Vorsicht”, und "Hinweis” entnehmen Sie bitte
den "Sicherheitstechnischen Hinweisen fur den Benutzer” am Ende dieser Einflihrung.

XVi
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S5-100U Einftihrung

Anderungen gegeniiber dem Geratehandbuch S5-100U, 6ES5 998-OUB12,
Ausgabe 02

Das Geratehandbuch S5-100U (Bestellnummer 6ES5 998-OUB13) wurde komplett Uiberarbei-
tet:

¢ Das Format wurde den anderen Geratehandbiichern der Systemfamilie SIMATIC S5 angepalit.
e Die Inhalte wurden aktualisiert und neu gegliedert.

Die CPU 103 ist um einige Funktionen erweitert worden:

« Der DB1 ist mit voreingestellten Werten (Default-Parametern) bereits in der CPU 103
(Bestellnummer 6ES5 103-8MAO03) integriert. Das erleichtert Ihnen die Nutzung der CPU-inter-
nen Funktionen.

Folgende Kapitel wurden in diesem Zusammenhang neu in das GHB aufgenommen bzw. um-
fangreich Uberarbeitet:

- Kapitel 9 "Integrierte Bausteine und ihre Funktionen”,

- Kapitel 12 "Integrierte Uhr”,

- Kapitel 13 "AG an SINEC L1".

« Die Laufzeiten einiger Operationen sind gegenuber der "alten” CPU 103 wesentlich verkirzt
worden. Sie finden die neuen Laufzeiten in der Operationsliste im Anhang A.

Das System S5-100U ist um eine weitere Baugruppe erganzt worden:

« Die "Kommunikationsbaugruppe CP 521 BASIC" ist in Kapitel 15.10.2 beschrieben.
Kursangebot

Dem Anwender von SIMATIC-S5 bietet SIEMENS umfangreiche Schulungsmaéglichkeiten. Nahere
Informationen erhalten Sie bei lhrer Siemens Geschéftsstelle.
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Einflihrung S5-100U

Sicherheitstechnische Hinweise fir den Benutzer

Diese Dokumentation enthalt die erforderlichen Informationen fiir den bestimmungsgemaRen Ge-
brauch der darin beschriebenen Produkte. Sie wendet sich an qualifiziertes Personal.

Qualifiziertes Personal im Sinne der sicherheitsbezogenen Hinweise in dieser Dokumentation oder
auf dem Produkt selbst sind Personen, die

« entweder als Projektierungspersonal mit den Sicherheits-Konzepten der Automatisierungstechnik
vertraut sind,;

e oder als Bedienungspersonal im Umgang mit Einrichtungen der Automatisierungstechnik unter-
wiesen sind und den auf die Bedienung bezogenen Inhalt dieser Dokumentation kennen;

e oder als Inbetriebsetzungs- und Servicepersonal eine zur Reparatur derartiger Einrichtungen der
Automatisierungstechnik befahigende Ausbildung besitzen bzw. die Berechtigung haben, Strom-
kreise und Gerate/Systeme gemald den Standards der Sicherheitstechnik in Betrieb zu nehmen,
zu erden und zu kennzeichnen.

Gefahrenhinweise

Die folgenden Hinweise dienen einerseits Ihrer persdnlichen Sicherheit und andererseits der Sicher-
heit vor Beschadigung des beschriebenen Produkts oder angeschlossener Geréte.

Sicherheitshinweise und Warnungen zur Abwendung von Gefahren fir Leben und Gesundheit von
Benutzern oder Instandhaltungspersonal bzw. zur Vermeidung von Sachschaden werden in dieser
Dokumentation durch die hier definierten Signalbegriffe hervorgehoben. Die verwendeten Begriffe
haben im Sinne der Dokumentation und der Hinweise auf den Produkten selbst folgende Bedeutung:

Gefahr Warnung

bedeutet, dal Tod, schwere Kérperverletzung oder
erheblicher Sachschaden eintreten werden, wenn die
entsprechenden Vorsichtsmanahmen nicht getroffen
werden.

Vorsicht

bedeutet, dal} eine leichte Korperverletzung oder ein
Sachschaden eintreten kann, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

BestimmungsgemaRer Gebrauch

bedeutet, dal Tod, schwere Korperverletzung oder
erheblicher Sachschaden eintreten kdénnen, wenn die
entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen
werden.

Hinweis

ist eine wichtige Information Uber das Produkt, die
Handhabung des Produktes oder den jeweiligen Teil der
Dokumentation, auf den besonders aufmerksam ge-
macht werden soll.

Warnung

. Das Gerat/System darf nur fur die im Katalog und in der technischen Beschreibung vorgesehenen
Einsatzfalle und nur in Verbindung mit von Siemens empfohlenen bzw. zugelassenen Fremdgeraten

und -Komponenten verwendet werden.

. Der einwandfreie und sichere Betrieb des Produktes setzt sachgeméafien Transport, sachgerechte
Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgféltige Bedienung und Instandhaltung voraus.

XViii
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S5-100U Systemfamilie SIMATIC S5

1 Systemfamilie SIMATIC S5

Die speicherprogrammierbaren Automatisierungsgerate der SIMATIC® S5 Familie bieten wirtschaft-
liche Losungen von einfachen Steuerungsaufgaben bis zu komplexen Rechnerfunktionen.

((Foto AUT 91FE 1016))

Bild 1.1 Mitglieder der Systemfamilie SIMATIC S5

Das speicherprogrammierbare Automatisierungsgeréat SIMATIC S5-100U ist eine der kleinsten und
preiswertesten Steuerungen der SIMATIC S5 Familie. Es eignet sich besonders flr kleine Automa-
tisierungsaufgaben. Sein Einsatz wird bereits dann wirtschaftlich, wenn mehr als finf Hilfsschitz-

funktionen ersetzt werden sollen.
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Systemfamilie SIMATIC S5 S5-100U

Folgende Eigenschaften zeichnen dieses kleine Automatisierungsgerat (AG) aus:

1-2

Modularer Aufbau

Der modulare Aufbau erlaubt - je nach CPU - einen Ausbau bis maximal 256 digitale Ein- und
Ausgange. Deshalb eignet sich das S5-100U auch fiir Maschinensteuerungen sowie zur Prozel3-
automatisierung und -tberwachung mittlerer Gré3e. Durch die feinstufige Ausbaumdéglichkeit und
die unterschiedlichen Baugruppentypen wird erreicht, dal3 ein S5-100U optimal an die Steue-
rungsaufgabe angepalflit werden kann.

Robuste Bauweise und leichter Aufbau

Alle Baugruppen sind kleine, handliche und robuste Blocke. Sie arbeiten ohne Lufter; ihre Elek-
tronik ist stérunempfindlich. Die Baugruppen werden auf Busmodule gesteckt und dort rittelfest
verschraubt.

Die Busmodule werden auf eine Normprofilschiene aufgeschnappt. Das Geréat kann ein- oder
mehrzeilig, senkrecht oder waagrecht aufgebaut werden.

Das S5-100U ist deshalb auch im rauhen Betrieb und unter schwierigen Bedingungen ein-
setzbar.

Einfache Programmierung

Als Programmiersprache wird STEP 5 mit einem umfangreichen Befehlsvorrat benutzt. Es ste-
hen drei - ab der CPU 103 sogar vier - Darstellungsarten zur Verfligung.

Die Programmierung kann mit allen Programmiergeraten der U-Reihe durchgefihrt werden.
Programme kdnnen auch ohne Programmiergerdt von Speichermodulen geladen werden.
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S5-100U Technische Beschreibung

2  Technische Beschreibung
In diesem Kapitel werden Aufbau und Arbeitsweise des S5-100U mit Zubehdr beschrieben.

21 Aufbau des AGs

Das Automatisierungsgerat S5-100U ist eine speicherprogrammierbare Steuerung der SIMATIC S5-
Reihe. Es besteht aus verschiedenen funktionellen Einheiten (Modulen), die Sie je nach Aufgaben-
stellung kombinieren kénnen.

((Zeichnungs-Nr. EWA 0198))

Bild 2.1 Das Automatisierungsgerat S5-100U

® Stromversorgungsbaugruppe (PS 930)
Fur Netzbetrieb; sie wird bendétigt, wenn keine Spannung DC 24 V fiir die CPU zur Verfligung
steht.

® Zentralbaugruppe (CPU)
Die CPU bearbeitet das Steuerungsprogramm. Bei Spannungsausfall sichert eine Pufferbatterie
im Batteriefach (9) den Speicherinhalt.
Das Steuerungsprogramm kann auf einem Speichermodul (7) hinterlegt werden.
Die CPU besitzt eine serielle Schnittstelle (8), an die ein Programmiergerét, ein Bediengerat
oder der SINEC L1-Bus angeschlossen werden kann.
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Technische Beschreibung S5-100U

® Peripheriebaugruppen
Sie vermitteln Informationen zwischen der CPU und der Prozelperipherie (Signalgeber, Stell-
gerate, MeRumformer usw.).

2-2

Digital-Eingabe- und -Ausgabebaugruppen (4-, 8- und 16/16-kanalig)

Sie eignen sich fur einfache Steuerungsaufgaben, bei denen nur die Signalzustéande "0”
und "1” auftreten.

Analog-Ein- und -Ausgabebaugruppen

Mit ihnen lassen sich variable GroRen (Stréme, Spannungen) erfassen und bilden.
Zeitbaugruppe

Mit ihr lassen sich (ohne Programmanderung) Zeiten einstellen.

Zahlerbaugruppe

Mit dieser Baugruppe konnen Impulse bis 500 Hz gezéahlt werden. Es lassen sich Ver-
gleichswerte ohne Programmanderung vorgeben.

Schneller Zahler/Wegerfassungsbaugruppe

Der Schnelle Zahler kann zur Erfassung schneller Zahlimpulse (25/500 kHz) und fur Weg-
erfassung bei Positionieraufgaben verwendet werden.

Grenzwertbaugruppe

Sie ermdglicht die Uberwachung von eingestellten Vergleichswerten (Strom und Span-
nung).

Simulatorbaugruppe

Mit ihr kdnnen digitale Eingabesignale erzeugt oder digitale Ausgabesignale angezeigt wer-
den.

Diagnosebaugruppe

Mit ihr kbnnen Sie die Funktion des Peripheriebusses kontrollieren.
Kommunikationsbaugruppe (CP)

Die Baugruppe erméglicht die Ausgabe von Meldetexten mit Datum und Uhrzeit auf einem
angeschlossenen Drucker sowie die Kopplung zu externen Systemen.
Technologiebaugruppe (IP)

Fir besondere Aufgaben, z.B. Temperaturregelungen, Positionieraufgaben usw. stehen sig-
nalvorverarbeitende Baugruppen zur Verfligung.

Busmodule mit AnschluBblécken  (Crimp-snap-in oder SIGUT).
Sie verbinden die CPU mit den Peripheriebaugruppen. Pro Busmodul kénnen zwei Peripherie-
baugruppen gesteckt werden.

Anschaltungsbaugruppen (IM)
Sie ermdglichen den Aufbau des AGs in mehreren Zeilen.

Normprofilschiene
Auf ihr wird das Automatisierungsgerat aufgebaut.
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S5-100U Technische Beschreibung

2.2 Arbeitsweise des Automatisierungsgerats

Im folgenden Kapitel wird beschrieben, wie das AG lhr Programm bearbeitet.

2.2.1 Funktionseinheiten

CPU
e e e e e e e = =
Programm- Zeit- Zahler Merker Prozel3- Alarm- System-
speicher glieder abbilder ProzeR- daten
abbilder*

RAM-Speicher

|
|
|
|
|
|
|
|
| |
I ROM-Speicher I

. > ——P i
: (Betriebssystem) I Speichermodul
: Steuerwerk :
| Rechenwerk | i
I| (AKKU1und?2, |e—p «—1 5 Serielle
| | Bit-AKKU (VKE)) | Schnittstelle
| |
S |

Peripheriebus

[ e e e e e e e —— ————————
|
| Digital- Analog- Funktions-
I baugruppen baugruppen baugruppen
| : )
I -Eingabe -Eingabe
I -Ausgabe -Ausgabe
|
L e

Peripheriebaugruppen
* ab CPU 103, (6ES5 103-8MA02)

Bild 2.2 Funktionseinheiten des S5-100U
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Technische Beschreibung S5-100U

Programmspeicher (EPROM/EEPROM)

Um das Steuerungsprogramm auf3erhalb des AGs ausfallsicher zu hinterlegen, missen Sie es auf
einem EPROM- oder EEPROM-Modul speichern (— Kap. 4.4).

Auf einem Speichermodul (EPROM oder EEPROM) vorhandene Programme kénnen in den internen
Programmspeicher kopiert werden (— Kap. 4.3). Bei diesem internen Programmspeicher handelt es
sich um einen reservierten Bereich des internen RAM-Speichers der CPU.

Der interne RAM-Speicher hat folgende Eigenschaften:
«  Der Speicherinhalt kann schnell verandert werden.
« Ohne Batteriepufferung geht der Speicherinhalt verloren, wenn die Netzspannung ausfallt.

Betriebssystem (ROM-Speicher)

Das Betriebssystem enthalt Systemprogramme, in denen die Ausfiihrung des Anwenderprogramms,
die Ein- und Ausgabeverwaltung, Speichereinteilung, Datenmanagement und &hnliches festgelegt
sind.

Das Betriebssysstem ist fest vorgegeben und kann nicht verandert werden.

ProzelRabbilder (PAE, PAA)

Die Signalzustéande der Ein- und Ausgange werden in der Zentralbaugruppe (CPU) in "ProzeRabbil-
dern” hinterlegt. Die ProzefRabbilder sind reservierte Bereiche im RAM-Speicher der CPU.

Fur Eingabe- und Ausgabebaugruppen gibt es getrennte Abbilder:
« das ProzeRabbild der Eingdnge (PAE) und
e das Prozef3abbild der Ausgange (PAA).

Serielle Schnittstelle

Anschluf? fur Programmier-, Bedien- und Beobachtungsgerate. Das AG kann hier auch als Slave am
SINEC L1-Bus angeschlossen werden.

Zeiten, Zahler und Merker

Die CPU stellt intern Zeiten, Zahler und Merker zu Verfigung, die vom Steuerungsprogramm ge-
nutzt werden kénnen.

Die Zeiten und Zahler kbnnen vom Programm aus gesetzt, geléscht, gestartet und gestoppt werden.
Die Zeit- und Zahlwerte werden in reservierten Bereichen des RAM-Speichers abgelegt.

In einem weiteren Bereich des RAM-Speichers kénnen Informationen, z.B. Zwischenergebnisse, als
Merker abgelegt werden. Die Merker kénnen bit-, byte- oder wortweise angesprochen werden.

Vorausgesetzt eine Batteriepufferung ist vorhanden, bleiben einige der Merker und Zahler im inter-

nen RAM-Speicher auch dann erhalten, wenn die Netzspannung ausfallt oder das AG ausgeschaltet
wird. Wir sprechen dann von remanenten Merkern und remanenten Zahlern.
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S5-100U Technische Beschreibung

Die folgende Tabelle gibt Auskunft (iber Anzahl und Remanenzverhalten (interner Speicherinhalt
bleibt erhalten/nicht erhalten) der Zeiten, Zahler und Merker.

Tabelle 2.1 Remanente und nicht remanente Operanden

Merker 0.0...63.7 64.0...127.7 64.0 ... 255.7

Zahler 0..7 8..15 8..31 8..127

Zeiten 0..15 0..31 0..127
Rechenwerk

Das Rechenwerk besteht aus zwei Akkumulatoren, AKKU 1 und 2, die Byte- und Wortoperationen
verarbeiten kénnen.

Informationen Informationen Informationen
aus dem PAE P in AKKU 1 und AKKU 2 »| in das PAA
laden verarbeiten transferieren

Bild 2.3 Beispiel fiir Funktionsweise Rechenwerk

Aufbau der Akkumulatoren

AKKU 2 AKKU 1
15 8 7 0 15 8 7 0
HEENNEREEgENREEENR HENNEREERENRREEER
High- Low- High- Low-
Byte Byte

Bild 2.4 Aufbau der Akkumulatoren

Steuerwerk

Entsprechend dem Steuerungsprogramm ruft es die Anweisungen im Programmspeicher nacheinan-
der ab und fihrt sie aus. Dabei werden die Informationen aus dem PAE verarbeitet, die Werte der
internen Zeiten und Z&hler sowie die Signalzustande der internen Merker bertcksichtigt.

Externer Peripheriebus

Der Peripheriebus ist die elektrische Verbindung fir alle Signale, die zwischen CPU und den
S5-100U-Baugruppen ausgetauscht werden.
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Technische Beschreibung S5-100U

2.2.2 Funktionsweise des Peripheriebusses

Das S5-100U besitzt fiir den Datentransfer zwischen CPU und Peripheriebaugruppen einen seriellen
Bus mit folgenden Eigenschaften:

der modulare Aufbau ermdglicht eine genaue Anpassung an jede Steuerungsaufgabe
es mul3 keine Adrel3einstellung an den Peripheriebaugruppen vorgenommen werden
ein Abschlu3stecker ist nicht erforderlich

ein direkter Peripheriezugriff (auf eine einzelne Baugruppe) ist nicht méglich.

Die Datenubermittlung erfolgt tiber eine Kette von Schieberegistern (— Bild 2.5).

Jedem Steckplatz sind im Busmodul vier Datenbits sowie ein Kontrollbit (zur Bustberwachung)
zugeordnet. Alle Baugruppen, die mehr als 4 Datenbits bendtigen, enthalten ein eigenes Schiebe-
register, welches das Schieberegister des Steckplatzes ersetzt.

Steckplatznummer'_': Datenringleitung “'}
: M. M. M. : 'Y
i | 4 | 4 | 4
CPU
0 1 2 3
5 Bit

Schieberegister ________1
eines Steckplatzes

Schieberegister einer .
8-kanaligen Digitalbaugruppe, _ __ _ ___ ________ _ n x5 Bit
Analogbaugruppe ..., ... n=2,4,6..16

Bild 2.5 Struktur des Peripheriebusses
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S5-100U Technische Beschreibung

Datenzyklus
Vor jeder Programmbearbeitung "transportiert” der externe Peripheriebus die aktuellen Informationen

der Eingabebaugruppen zum PAE. Gleichzeitig werden die Informationen aus dem PAA an die
Ausgabebaugruppen abgegeben.

—> Datenzyklus —

Daten
schieben

Daten
schieben

»
Ll

Zeitachse

Daten der Schieberegister an die
Ausgabebaugruppen Ubergeben

Daten der Eingabebaugruppen
in das Schieberegister laden

Bild 2.6 Datenzyklus

Alarm-Datenzyklus (ab CPU 103, 6ES5 103-8MA02)

Vor jeder zeit- oder alarmgesteuerten Programmbearbeitung findet ein Alarm-Eingabedatenzyklus
statt.

Vor der zeitgesteuerten Programmbearbeitung werden die aktuellen Informationen der Eingabebau-
gruppen in das Alarm-PAE eingelesen. Vor der alarmgesteuerten Programmbearbeitung werden nur
die Alarmeingange auf Steckplatz O und 1 in das Alarm-PAE eingelesen.

Nach einer zeitgesteuerten Programmbearbeitung findet ein Alarm-Ausgabedatenzyklus nur dann
statt, wenn mit einer Transferoperation (— Kap. 8.1.3) in das Alarm-PAA geschrieben wurde.

Beim Alarm-Ausgabedatenzyklus werden die Informationen aus dem Alarm-PAA an die Ausgabebau-
gruppen ausgegeben. Das PAA wird nachgefihrt.
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Technische Beschreibung S5-100U

Lange des Schieberegisters

Die Gesamtlange wird als Summe der Datenbits aller gesteckten Baugruppen und Leerplatze
ermittelt. Das Kontrollbit wird nicht mitgezahilt.

Die Schieberegisterlange wird zur Ermittlung der Datenzykluszeit benétigt. Die Datenzykluszeit be-
tragt 25 ps x Anzahl Datenbits.

Tabelle 2.2 Anteile der Baugruppen am Schieberegister

Diagnosebaugruppe oder leerer Steckplatz

Digital-Eingabe-/Ausgabebaugruppen 4-kanalig

Grenzwert-, Zeit-, Zahlerbaugruppe 500 Hz 4
Zahlerbaugruppe 25 kHz 32
Digital-Eingabe-/Ausgabebaugruppen 8-kanalig 8
Digital-Ein- und Ausgabebaugruppe 16E/16A 16
Simulatorbaugruppe 8
Analog-Baugruppen fur jeden eingeschalteten Kanal 16*
CP 521, IP 262, IP 266, IP 267 64

(weitere Baugruppen siehe separate Geratehandbiicher)

* gilt nicht fur Analog-Eingabebaugruppe 466-8MC11 (Anzahl der Datenbits betragt 8)

Die maximale Lange des Schieberegisters eines Aufbaus wird durch die CPU vorgegeben.

¢ CPU100: 256 Datenbits, davon max. 128 von Analogbaugruppen
e CPU102: 480 Datenbits, davon max. 256 von Analogbaugruppen
e CPU103: 704 Datenbits, davon max. 512 von Analogbaugruppen

Hinweis

Bei Uberschreitung der maximalen Erweiterbarkeit geht das AG in den STOP-Zustand.
Im USTACK wird "PEU" (Peripherie unklar) gesetzt.
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Technische Beschreibung

Beispiele:

a) CPU 100:

b) CPU 100:

c) CPU 102:

d) CPU 102:

e) CPU 103:

fy CPU 103:

Sie kdnnen 6 Digitalbaugruppen (8-kanalig) und 2 Analogbaugruppen (4-kanalig) be-
treiben,

denn: [6 x 8+2 X (4 X 16)]=48+128<256

Sie kénnen ni c h t 3 Digitalbaugruppen (8-kanalig) mit 3 Analogbaugruppen (4-ka-
nalig) einsetzen,

denn: [3 x 8+3 x (4 x 16)]=24+192<256
aber : max. zulassige Anzahl von Analog-Datenbits tiberschritten!

Sie kdnnen 7 Digitalbaugruppen (8-kanalig) und 4 Analogbaugruppen (4-kanalig) be-
treiben,

denn: [7 x 8+4 x (4 X 16)]=56+256<480

Sie kénnen n i ¢ h t 20 Digitalbaugruppen (8-kanalig) mit 5 Analogbaugruppen
(4-kanalig) einsetzen,

denn: [20 x 8+5 x (4 x 16)]=160+320=480
aber: max. zulassige Anzahl von Analog-Datenbit tGiberschritten!

Sie kdnnen 24 Digitalbaugruppen (8-kanalig) und 8 Analogbaugruppen (4-kanalig)
betreiben,

denn: [24 x 8+8 x (4 x 16)]=192+512=704

Sie kénnen n i ¢ h t 31 Digitalbaugruppen (8-kanalig) mit 4 Analogbaugruppen
(2-kanalig) einsetzen,

denn: [31 x 8+4 x (2 x 16)]=248+128<704

aber : max. zulassige Anzahl von Steckplatzen Gberschritten!
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